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1.​ ​INTRODUÇÃO 
 

O termo “drone” é uma expressão genérica utilizada para descrever desde           
pequenos multirrotores rádio-controlados comprados em lojas de brinquedo até         
Veículos Aéreos Não Tripulados (VANT) de aplicação militar, autônomos ou não.           
Por este motivo, o termo não é utilizado na regulação técnica da ANAC. São              
chamados aeromodelos os equipamentos de uso recreativo, enquanto os VANT          
são aqueles empregados em finalidades não recreativas. O termo Aeronave          
Remotamente Pilotada (RPA) denota um subgrupo de VANT destinado à          
operação​ ​remotamente​ ​pilotada​ ​[ANAC,​ ​2015]. 

A utilização de VANTs associada a atividades do cotidiano já é uma            
realidade em diferentes áreas de aplicação. Por exemplo, a utilização dos drones            
para prover maior controle sobre as possíveis causas na redução da           
produtividade e/ou do dano ambiental [MEDEIROS, 2008]. A utilização dos          
VANT’s para monitoramento de atividades ilícitas em áreas ambientais em tempo           
real ou em áreas onde o voo tripulado pode representar um risco a tripulação              
[SILVA, 2013]. A utilização de imagens que auxiliam o produtor a visualizar falha             
de plantio, alterações no dossel, variando resoluções de centímetros a metros,           
dependendo​ ​da​ ​altura​ ​de​ ​voo​ ​e​ ​lente​ ​utilizada​ ​[JORGE,​ ​2014]. 

Uma das áreas exploradas pelo uso de VANT's é a de sistemas de entrega              
de produtos. Por exemplo, o trabalho de [FILHO, 2014] que discute a            
possibilidade do uso de um VANTs na entrega de encomendas tradicionais (como            
aquelas realizadas em lojas de varejo) traria consequências óbvias na rapidez e            
economia do processo de transporte. Outro exemplo é o uso dos drones no             
transporte de medicamentos entre os hospitais do Rio de Janeiro [MONTEIRO,           
2016]. 

Devido à ineficiência, tanto do serviço de transporte universitário em si,           
quanto da centralização do serviço de alimentação numa universidade fisicamente          
espalhada pela cidade, gera-se atrasos nas aulas, para os alunos, além           
superlotação​ ​do​ ​transporte​ ​de​ ​apoio​ ​e​ ​do​ ​próprio​ ​estabelecimento​ ​do​ ​R.U..​ ​E​ ​a 
disponibilidade de conexão com a internet nos campi é um ponto positivo cujo             
potencial ainda é mal explorado para as atuais soluções dos problemas           
universitários. A partir de tais aspectos, se decidiu buscar uma solução para o             
problema de acesso aos serviços alimentares da universidade e o peso disso nos             
serviços de transporte da mesma por meio da conectividade com a internet,            
amplamente​ ​disponível. 
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2.​ ​METODOLOGIA 
 

A Fig.01 ilustra a metodologia utilizada neste trabalho. A etapa de           
concepção foi aplicada através de uma atividade de Mash Up [HyperIsland 2016]            
em sala de aula. A partir de tal atividade, os temas “locomoção”, “redes e              
conectividade” e “R.U. no campus Anglo” foram sorteados para basear a           
concepção do projeto chamado R.U.Air. O ​detalhamento da ideia foi descrito           
através​ ​da​ ​ferramentas​ ​CANVAS​ ​[SEBRAE,​ ​2013]. 

 

 
Figura​ ​01:​ ​Metodologia​ ​de​ ​Trabalho. 

 
A etapa de ​desenvolvimento envolveu o entendimento de trabalhos         

correlatos com a utilização de VANTs ([MONTEIRO, 2016], [FILHO, 2014],          
[NASSIF, 2014]) e trabalhos que abordam rotas [DE SOUZA, 2013 e BEHNCK,            
2014]. Para a produção dos ​protótipos foram utilizados os seguintes materiais           
um drone modelo UdiR/C U818A HD 6-Axis Gyro RC Quadcopter RTF UFO, filme             
solar e localizador para o upgrade no drone, algoritmo para buscar melhores rotas             
e​ ​o​ ​desenvolvimento​ ​do​ ​aplicativo.​ ​A​ ​Fig.02​ ​mostra​ ​o​ ​protótipo​ ​desenvolvido. 

 
​ ​​ ​​ ​​ ​​ ​​ ​​ ​​ ​Figura​ ​02:​ ​Protótipos​ ​do​ ​projeto​ ​-​ ​Drone​ ​UdiR/C 

Os algoritmos de rotas e controle de estabilidade dos drones, serão           
desenvolvidos pelos autores sem custos adicionais, assim como o software          
aplicativo. Os principais problemas que acometem o sistema serão fatores          
climáticos e ações criminosas, como furto e vandalismo. No caso de vandalismo            
ou furto o localizador vai amenizar, já em questão de bateria temos o filme solar               
para​ ​carregar​ ​constantemente. 

 
3.​ ​RESULTADOS​ ​E​ ​DISCUSSÃO 

 



 

A solução escolhida, foi então a utilização de um sistema de VANTs para a              
entrega das refeições, acessível por meio de um aplicativo simples, que se valeria             
da ampla oferta de sinal de internet nos campi. Tudo sem custos com motorista              
ou com combustíveis fósseis, cada vez mais caros, e sem custos desnecessários            
de tempo, uma vez que tais veículos não dependerão das vias terrestres, não             
precisarão contornar obstáculos ou regiões problemáticas e disporiam de um          
espaço​ ​aéreo​ ​muito​ ​pouco​ ​utilizado. 

Para a implementação da solução proposta consideramos que o custo          
tecnológico pode ser considerado relativamente baixo, se comparado aos custos          
de construir novos restaurantes em cada campi. Com o uso de tais tecnologias,             
esperamos contribuir para melhorar o atendimento a demanda pelos serviços de           
alimentação de baixo custo oferecidos pela universidade, simultaneamente        
reduzindo a demanda pelos serviços de transporte e o tempo perdido pelos            
alunos​ ​em​ ​deslocamentos​ ​e​ ​filas.  
 

4.​ ​CONCLUSÕES 
 

Os VANTs são uma das grandes novidades da tecnologia, a sua utilização            
para fazer entregas já é uma realidade como pode ser acompanhado até aqui,             
com as pesquisas abordadas pelos trabalhos correlatos e este trabalho em si.            
Logo, com a junção das tecnologias de um VANT mais um aplicativo obtivemos a              
minimização​ ​considerável​ ​do​ ​problema​ ​proposto​ ​no​ ​início​ ​deste​ ​artigo. 

Segundo o que foi feito até esta etapa, pode-se afirmar que, com a utilização              
do VANT na entrega haverá uma diminuição no tempo perdido pelos alunos para             
o acessar o serviço do R.U., com possível extensão do alcance aos funcionários e              
professores,​ ​tornando​ ​mais​ ​viável​ ​em​ ​custo​ ​de​ ​dinheiro​ ​e​ ​tempo​ ​alimentação. 

Apesar do resultado satisfatório o projeto ainda busca melhorias, na solução           
do problema de sensibilidade a fatores climáticos, visto que ainda não obtivemos            
uma idéia para resolvê-lo e também contará com pequenas filas no local de             
entrega, considerando que serão consideravelmente menores do que as atuais          
enfrentadas​ ​pelo​ ​serviço​ ​em​ ​vigor​ ​hoje. 

Para trabalhos futuros, baseado neste, pode se abordar também a entrega           
de documentos entre os campi da rede da UFPel ou outras universidades.            
Entregas de suprimentos para vítimas de acidentes, usando os drones para           
chegar em locais de difícil acesso, podendo também ser usado na ajuda para as              
busca de pessoas em casos de aviões que caem em matas, florestas, pessoas             
desaparecidas​ ​em​ ​situações​ ​semelhantes. 
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